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Motor asincrono S e ri e K9 O EEm

Cont REFRIGERACION FORZADA,
inciuso con CODIFICADQOR 502.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Motor asincrono cerrado, autovenfilado, en carcasa de aleacion ligera con
aletas de refrigeracién, para servicio continuo S$1 en cualgquier posicién y en
ambos sentidos de giro.

Rotor en cortocircuito, mo tado en eje de @10 mm de acero, con retén en cada
extremo, que gira en rodamientos de bolas con engrase a vida.

Diseno: para fijacion por brida.
Proteccion: IP55 (CE| 529).
Aislamiento: clase F CEl 85 (EN 60204-1).
Rigidez dieléctrica: EN 60204-1
Versiones: segin conexion (Y 6 A) en la caja de bornes.
MONOQOFASICO: 230 V - 50 Hz, 2 6 4 polos, con condensador en conexién
permanente {(otras tensiones, consultar).
Para invertir el sentido de giro, el motor debe estar parado.
TRIFASICO: 230/400 V - 50 Hz, 2 6 4 polos {otras tensiones, consultar).
Limites de temperatura: ambiente entre -20 y 45°C, con sobrecalentamiento
AT de 70°C

H OPCIONAL:

Fijacion B14 por brida intermedia, con eje de @9 mm y chaveta.
Fijacion B3 por apoyos.
Eje de @7 mm.
Freno electromagnético acoplado: actia a |a falta de tension. No precisa
alimentacion auxiliar, ni elementos adicionales.
= Par de frenado: 0,35 Nm.
Tiempo de frenado; < 200 ms.
Potencia: 14 W - 15 VA,
Numero de manicbras en vacio:
Conmutacién por relé =2x 108
Conmutacién estatica >6x 108
Conexion independiente del freno, mediante cables flexibles de 200 mm de
longitud, con rectificador integrado.
Refrigeracién forzada ‘RF’, para:
Funcionamiento con variador de frecuencia.
Variador electrénico de velocidad VV' (sdlo para matores morofasicos de 4 polos),
a par constarte, de relacion hasta 20:1, cor codificador COE 502 de 2 candes
Salida (transistor colector abierto) de 100 pulsos por vuelta. Resolucidn de
medida por vuelta 1/200. Alimentacion independiente a 230 V - 50 Hz.

Otras ejecuciones especiales, consultar.



DATOS TECNICOS a 230/400 V - 50 Hz.

DATOS NOMINALES
TIPO Ccnden En vacic A 25°C segunncrma CEIl 3441 H=0K
Version sadar
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1HP=746 W- 1CV=736 W

KS0.. F motor con freno electromagnético.
Potencia MECANICA en W= PAR NOMINAL (Nm) x r.p.m x 0,01047 x cos .
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Fig.1. CAJA DE BORNES.

Conexion A . Dispcsicién de los puentes para funcicnamientc en TRIANGULO, figs. 2-3.
Tensién =V
Conexion Y . Dispcsicién de Ics puentes para funcicnamientc en ESTRELLA, fig. 4.

Tensién = V x V3.

F. Frenc electrcmagnético, OPCIONAL
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Adoyos opcionales 4,5

0 E Entrada para cables de ccnexién.
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